PERIODA VZORKOVANIA

= Urcenie
= \V/ypocet
= Nastavenie



Zdkladné dvahy o vybere periédy vzorkovania

Discrete-time control (digitdlne, Cislicové riadenie) vyber periédy
vzorkovania dolezity parameter vplyvu na kvalitu a stabilitu DRO
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Diferencné rovnice , z-prenosy vo vieoecnosti nelinedrne funkcie
periody vzorkovania- “transdendentné rovnice (z=e*"),(vplyv periédy
vzorkovania na kvalitu riadenia nie je mozné jednoduchym sposobom
vyjadrit’, na stabilitu vSak ano)

Frekvencné spektrum diskrétneho reg. obvodu - jednoznacnost’
vyberu periody vzorkovania

Princip : vyjadrenie Diracovych & funkcii rozvojom do Fourierovho
exponecidlneho radu
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Postupnost’
Diracovych impulzov
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Zovseobecnenie:

DO+ (K+ T +6[t+kT/+0/t+(k-UT/+6[t+(k=2)T ] +...+5[t+T ]+
+8[t]+6[t-T]+..+6[t+(k-1)T]

f*(t)=f(t)i5(t—kT)
alebo  Y8(t-KT)=f,(t)

real k=0 f(t)=Yf(KT)s(t-kT)
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Aby sme Uplne poznali signdl,
ktorého najvyssia frekvencia je
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Dosledok :

Ak

, = 2(Dm ax

cez spinac sa prenesie celé zdkladné frekvencné pasmo
neskreslene

Ak

(DV < 2(DmaX

cez spina¢ sa heprenesie ani zdkladné pasmo v povodnom
tvare a k amplitidam najvyssich frekvencii zakladného
pdsma sa priddvajd amplitddy z nasledujiceho pdsma -
vysledkom je skresleny tvar vystupného signdlu zo
vzorkovaca.
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Dosledok :

* Pri amplitudovej modulacii vznikaji vedl'ajSie frekvencné spektra, ktoré
su celoéis. nasobkom frekvenie vzorkovania (m=0,1,...)

+ Diskrétny regulacny obvod - vzorkovanie regulacnej odchylky moznost’
vzniku neziaddcich Gcinkov (utlmi ich tvarovaci clen a regulovany systém)

‘TC a regulovany objekt - NF filter, spektrum referenénej premennej
w = spektru vystupu y

* Prakticky postup volime o, tak aby frekvencény obraz E(j») neobsahoval
zlozky © > o,,. Frekvencia vzorkovania je potom o, > 2w,

Shanonova veta: Ak plati pre Fourierov obraz F(jw) signdlu (1) ze F(jo)=0
pre @ >= w,,, potom f(1) je jednoznacne urceny z diskrétnych vzoriek
f(kT), k=0,£1,%2,... kde T <=n/0,,, teda o, >=2a0,,,

Splnenie podmienky o, »>=2w,,,. zabezpecuje, Ze frekvencné spektra sa
navzajom neprekryvaju (vid'.nasled.obr.)
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Praktické rady pre vyber periody vzorkovania

* Prietoky (Ty=1s)
» Hladiny, tlaky (T, =5s)
+ Teploty, zloZzenie zmesi, koncentracie T,=(1 - 200s)
+ Z prechodovej charakteristiky riadeného procesu
Tv=(1/6 -1/12)T
+ Casové konstanty T,=(Suma(T;)/(3-4), T,.=Suma(T))
+ Perioda vzorkovania musi byt K-nasobne kratsia nez
nahradna ¢asova konstanta T,, t.j. T,=T, /K, K>=2
T,=02—4)(T_+T/2)
T, =( 2—4)%TS

T, =T.A3-6)




T,=(1/4 ... 1/8)D
T,=(1.2..0.35)a ak 0.l<=o/t<=1]
Tv=(0.35...0.22)a ak l<=a/t<=10



